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Variable-Rate Technologies

En catala, Tecnologies de dosificacié o actuacio variable.

Les Tecnologies de dosificacio variable son totes aquelles tecnologies embarcades en equips que permeten
que la dosificacio d'un recurs varii de manera continua per tal d'aconseguir una distribucio espacial variable del
recurs. Les tecnologies de dosificacio variable inclouen els seglients components:

® Receptor SSNG/GNSS: equip que determina les coordenades de I'equip agricola on estigui embarcat per
a determinar-ne la seva posicio.

B Sensors: dispositius que mesuren els parametres de treball de I'equip per a determinar-ne l'estat o bé el
seus valors de funcionament.

®  Actuadors: dispositius que actuen sobre I'equip modificants els seus parametres de treball.

® Controladors: dispositius electronics que adquireixen les dades subministrades pel receptor SSNG i pels
sensors, apliquen els algoritmes carregats a la seva memoria i decideixen els senyals de control que
s'han d'enviar als actuadors per a aconseguir la dosi desitjada a cada punt o zona del camp.

La variacié espacial de les dosis aplicades respon o bé a un mapa de prescripcié préviament elaborat i
carregat al controlador de I'equip (en el que s'anomena Agricultura de Precisié basada en mapes) o bé a les
decisions que un controlador pren sobre la marxa a partir de les lectures dels sensors (en el que s'anomena
Agricultura de Precisi6 en temps real).
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Vector map

Un Mapa Vectorial o Capa Vectorial és un mode de representar objectes espacials (que tenen representacio
en I'espai geometric) en un Sistema d'Informacié Geografica (SIG). Els objectes es representen segons tres
tipus d'elements geometrics elementals: punts, linies i poligons. A més, aquests objectes tenen atributs, que
consisteix en text o informacié numerica que descriu els descriu. Un exemple de format de capa vectorial son
els anomenats fitxers de formes o Shapefiles (ESRI). Es tracta d'un format vectorial no topologic composat de
tres tipus d'arxius: el fitxer de formes, un fitxer index i un fitxer que enmagatzema la informaci6 descriptiva en
forma d'una taula (d'atributs).
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Viticultura de precisio

En angles, Precision viticulture.

La Viticultura de Precisié consisteix en aplicar I'estratégia de I'Agricultura de Precisié a la viticultura.
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