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Polvoritzacié de precisio o variable

En angles, Precision Crop Protection.

La polvoritzacio de precisié o variable inclou totes aquelles tecniques i tecnologies que permeten dur a terme
aplicacions de productes fitosanitaris amb dosificacié variable per tal d'ajustar les dosis aplicades a les
necessitats especifiques del cultiu o la plaga o malaltia a tractar. Aixi, la polvoritzacié de precisio inclou el
disseny de tractaments no uniformes aixi com les tecnologies embarcades als polvoritzadors per a fer-los
possible, ja sigui en base a mapes 0 en base a sensors que treballin en temps real.
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Potential Management Classes

En catala, Classes potencials de maneig.

Les Classes potencials de maneig son el nombre de classes diferents que es poden o es volen diferenciar a
I'hnora de dur a terme un determinat maneig agronomic. Per exemple, en el moment de dissenyar una aplicacio
de fertilitzant en base a un esquema d'aplicacié variable, I'agricultor/a haura de decidir quantes dosis diferents
voldra aplicar. En cas d'aplicar una Unica dosi indicaria que s'opta per un maneig uniforme, és a dir, una sola
dosi per a tota la parcel-la. Altrament, es pot optar per 2 o 3 dosis de fertilitzant diferents. Si es disposa d'equips
convencionals, no és massa practic utilitzar més de 3 classes de maneig. En canvi, si es disposa d'un equip
amb tecnologies de dosificacio variable, el nombre de classes potencials de maneig pot ser més elevat.

Cal no confondre les classes potencials de maneig amb les zones potencials de maneig. En una mateixa
parcel-la s'hi poden identificar 2 0 3 classes potencials de maneig pero les zones de maneig poden ser 2, 3 0
moltes més. Si es disposa d'un equip convencional per a dur a terme I'operacid, no és convenient utilitzar més
de 3 classes de maneig. Tanmateix, si és disposa d'un equip amb tecnologies de dosificacié variable, es
poden fer servir més de 3 classe.

Una vegada definides les classes potencials, €s important revisar la seva conveniencia i les dimensions de les
zones finals. Si el nombre de classes potencials de maneig fa que les zones de maneig siguin massa petites o
que la seva amplada o llargada sigui inferior a la resolucié de I'equip d'aplicacié (amplada o llargada minima de
modificacié de dosi) sera convenient reduir-ne el seu nombre.
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Potential Management Zones

En catala, Zones potencials de maneig.

Les Zones potencials de maneig son les zones dins del camp o parcella que tenen unes caracteristiques
similars o bé del sol o bé del cultiu o bé d'altres parametres en la que es dura a terme un maneig especific,
diferent del que es fara en altres zones del mateix camp. Si una determinada parcel-la és suficientment variable,
és possible que s'hi puguin delimintar diverses zones de maneig. Realitzar tractaments en base a zones de
maneig implica realitzar un maneig variable de la parcel-la donat que a cada zona es realitzara una accié o s'hi
aplicara una dosi diferent. Tanmateix, una vegada generades les zones potencials de maneig, les dimensions
de les zones resultants es revisaran per tal que s'adecuin a l'equip que finalment fara I'aplicaci6. Per exemple,
no té sentit fer zones més estretes que lI'amplada de treball de I'equip o bé de les seves seccions o unitats
minimes de control.

Cal no confondre les zones de maneig potencial amb les classes de maneig potencial. En una mateixa
parcel-la s'hi poden identificar 2 o 3 classes potencials de maneig pero les zones de maneig on s'hi apliquen
aguestes 2 o 3 classes poden ser 2, 3 0 moltes més.
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Precision Agriculture

En catala, Agricultura de Precisio.

Segons la Societat Internacional d'Agricultura de Precisié - ISPA [ https://www.ispag.org/about/definition |,
I’Agricultura de Precisio és una estratégia de gestio que recull, processa i analitza dades temporals, espacials |
individuals i les combina amb altres informacions per a recolzar les decisions de maneig d'acord amb la
variabilitat estimada, i aixi millorar I'eficiéncia en I'is de recursos, la productivitat, la qualitat, la rendibilitat i la
sostenibilitat de la produccié agricola.

Una definicié més reduida, igualment oficial, és la segiient: I'Agricultura de Precisio és una estratégia de gestié
que considera la variabilitat temporal i espacial per a millorar la sostenibilitat de la produccié agricola.
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Prescription map

En catala, Mapa de prescripcié.

Un Mapa de prescripcié és un mapa de superficie (o raster) d'un camp o parcel-la en el que es delimiten zones
diferents en les que s'hi realitzara un maneig variable especific adaptat a les caracteristiques de cada lloc. Per
exemple, es poden fer mapes de prescripcido de sembra, de fertilitzacid, de reg o d'aplicacié de productes
fitosanitari, entre d'altres, on en cada zona hi ha assignada una dosi o actuacio diferents d'alguns dels recursos

esmentats.

A la figura es pot observar un mapa de prescripcid per a l'aplicacio de productes fitosanitaris de forma variable
d'acord amb les dimensions de la vegetacio. La parcel-la en qlestié es va classificar en 3 classes diferents: baix
vigor, vigor mig i alt vigor.
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Proximal sensing

En catala, Detecci6 préxima o propera.

La Deteccio proxima o propera consisteix utilitzar sensors per a obtenir mesures amb contacte amb |'objectiu,
ja sigui el cultiu, el sol o algun altre element. Tanmateix, en Agricultura de Precisié hi ha la convencié que si
un sensor o la plataforma on esta embarcat esta en contacte amb el terra es considera deteccid préxima o
propera mentre que si el sensor o plataforma no esta en contacte amb el terra es considera deteccié remota.
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Precision Horticulture

En catala, Fructicultura de Precisio.

La Fructicultura de Precisio consisteix en aplicar I'estrategia de I'Agricultura de Precisié a la fructicultura.
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